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	본 연구에서는 Idle Stop & Go (ISG) 와 회생제동을 적용한 12V 마이크로 하이브리드 차량 시스템의 회생 제어전략 최적화를 위한 Battery Hardware In the Loop Simulation (BHILS) 환경을 구축하였다. 이렇게 개발된 BHILS는 통합 제어 전략을 차량 운전조건 (FTP/ HIGHWAY/ NEDC/ WLTC 등)에서 검증할 수 있기 때문에, 제어전략 검증과 최적화에 활용할 계획이다. 본 연구를 통해 개발된 BHILS의 S/W는 배터리 모델을 제외한 차량 모델로서 파워트레인, 12V 전력시스템, 발전제어 시스템으로 구성되어있다. BHILS의 H/W는 12V 리튬 배터리, Programmable DC Power Supply (알터네이터 역할) 및 Electric Loader (전장부하 역할) 으로 구성되어있다. 그리고 BHILS의 S/W와 H/W의 상호작용을 위해 Real-time OS 기반 NI Veristand S/W tool을 사용하였다. 본 연구를 통해 개발된 시스템은 배터리 모델을 이용한 차량 시뮬레이션 모델보다 배터리의 거동을 더 정확히 모사할 수 있다는 것을 확인 하였고, 개발된 시스템은 Single 배터리 또는 Dual 배터리를 탑재한 12V 마이크로 하이브리드 차량 시스템에 대한 제어 전략 개발에 활용할 계획이다.
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